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Le dispositif formant Tobjet de eette 
invention permot d'obtenir inimedintement 
et parfaitenient la position horizontals d^un 
plan d'appui ou ]a position vertieale d'une 
5 attache ou de la base de repere de Tapparell 
cle mesure install^ snr cette baso an moyen 
cl'un joint approprie, 

Le dispositif suivant I'invention snp- 
inime les niveanx, qui sont delicats, ainsi 

10 que le r^g-lage indispensable et difficile do 
ees niveaiix. Ce r^^^lage doit etre effectne 
frequemment et niinutieusement sMl n'est 
pas parfait, il amene des erreurs de mesnre 
et d'evaluation graves et inevitables. En 

1 5 <?ffet, il n*est pas toujours exact de se rap- 
porter aiix bnlles des niveaux, car les bulles 
elles-memes penvent se trouver excen trees par 
rapport a I'appareil. B faut done d'abord 
veriiier les niveaux par rapport a I'appareil 

ao pour Stre sflr du niveleraent suceessif par 
. rapport a la base. Le transport, les ehocs et 
plusieurs autrcs facteurs decentrent fr^ 
qneniment les bulles et, parfois, juste au 
moment ou on ne peut pas proceder h nne 

a 5 verification. 

Le nouvel appareil remplace le dispositif 
de nivellement par vis qui exige ime ope- 
ration longue, delicate, demandant beau- 
coup d'attention et un calme qui n'est pa? 

3o toujours conciliable avec la rapidite avec- 
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laquelle on doit op^rer; on obtient ainsi des 
resnltats subjectifs qui dependent qnelque- 
fois de la rapidite personnelle, de Tatten- 
tion nerveuse et des faenltes visuelles de 
Pindividu qui aeeomi)lit I'operation. 

II permet une grande facility de deplaee- 
ment de Tappareil raesure et de le rame- 
ner imm^diatement dans sa position h base 
initiale soit pour changer la station, soit 
pour lo cas fortuit assez frequent d'un de- Ao 
I)lacement h la suite d'un choc snbi par le 
chevalct 

II evite les eontrSles continus autrement 
indispensables. 

H ne demande, pour do longues periodes, 
ancun entretien, quelques gouttea d*huile 
par mois etant suffisantes. 

II presente tme tres grande facilite d'em- 
ploi, offre une siu-ete continue de fonction- 
nement et pennet le rechange des parties 5o 
eonstructives de la plus grande simplicite. 

Le principe scientifique sur lequel il est 
base, rend le eentrage beaucoup plus rigou- 
reux que tout autre dispositif Ji vis. 

A la robustesse, economie et haute prdci- 53 
sion il unit une.simplicite absolue dans sa 
structure, dans sa construction et dans sa 
forme, avee un prix de revient aussi has 
que possible, 

II est applicable a tons les appareils de 60 



Prix du fascicule : 5 franco* 



>DOCID: <FR_ 756476A_I_> 



Best Available Copy 




[756.476] ^ 

mesure en ^^n^ral (tacheom^tres, cleps, 
niveaux, reticules, etc.), pour geod&ie, tcv 
jiOgraphie, goniometres et appareils mesu- 
r&nt des angles en general, appareik de 
5 poiutage pour artiiierie et pour I'orientatioii 
ties con poles euirassees. 

La boi^e e:»t solidaire d'uu penduie dout 
J'ax-e comcide avec i'axe longitudinai de 
Tarbrc odeillant do Pappareil en. positiun dt 
I o repos, car Taxe du penduie prend toujour^ 
la direction de la verticale piissant par lo 
eeiiw* jitMitre Je la suspension; cette posi- 
tion etant ia 2>osition d'equilibre stable et 
de rejxJ6 normale, rhorizontabilit^ absolue de 
1 5 la base est garantie. 

Dans le dcssin ci-joint : 

La fig. 1 est line cou|>e du dispositif ; 

La fig. 2 e^t nne coupe suivant r, 
d, e, /.^ 
9 0 Le dispositif comporte : 

L"n arbre central oscillant A de longueur 
variable forinant penduie eomportant tmh 
parties : 

1* La partie sup^rieure (on joint) K 
a 5 consistant en un dispositif de jonetion tron- 
conique h c6ne et centre cone, ou autre dis- 
positif approprie pour recevoir et fixer 
rinatrument de mesure, dont la base forme 
ainsi un systeme xigide avec rauto-niveleur 
3o qui, s*il est d^ja centre, donne un repere 
parfait vertical (c6ne) ou horizontal (plan 
orthogonal). Un etui H recouvre la partie 
superieuie K pour completer le joint et 
pour permettre, apres qu'on a enlev6 cet 
35 ^tui, le montage m^canique des dirers 
ments du dispositif. La partie H est reunie 
a Tarbre central par une via I engag^e dans 
I'extremite sup^rieure de K. Cette vis peut 
porter un niveau circulaire h bulle centrale. 

. A la base de H aont convenablexnent dis- 
pose en sens orthogonal, pres du bord inf€- 
rienr deux bulles (non xepr^ntdes) qui 
servent pour le contrdle; 

2''La partie centrale on rotule principale 
^5 logee dans le support creux spheiique, 
dont le rayon pr&ente un rapport approprie 
avec les billes seoondaires ou de frotte- 
ment Gr; 

3" La partie inferieure (tige) L dont le 
5o contrepoids terminal B est reglable k Paide 
d*un joint tronconiquc de centrage. 

Le support creux comporte un corps cy- 




liadrique interieur cale sur ou visse dans la 
partie centrale du eorpe du support E du 
trepied ou chevalet IL li comporte ; une 55 
calotte spherique C fixe, servant de .support, 
sur la imrftit-e intcz-ne de laquelle repose 
libreiiient la eouronne de bille* seoondaires 
de frottemout enfennees dans la cage G. La 
rotulc centrale principale d oscillation P est 6o 
vn Ci»ntaft direct avee les billes de la cou- 
ronu(- G, de sorie qirelie est ecaiiee de la 
eftlotte-baj>e de support C sur laquelle elle 
oseiile avec frottenient de roulement. 

L'orifice inferieur de cette calotte evase f)5 
aux liords perniet j\ la tige du penduie do 
sortir par la base et d^osciller librement 
dans un cone d'ouverture totale de 60" par 
rapport ^ Vnxe central ; cette ouverture to- 
tale do 60** est pratiquenient suffi^ante dans 70 
les d^placemeuts eventuels. 

La calotte spheriq^ae superieure D d*arret 
et de d^agement est mobile dans le proion- 
gement a parois eylindriques de la calotte 
inferieure. Ce prolongement sert de guide ^5 
a la calotte superieure mobile qui se trouve 
en cfmtact direct avec la surface de la rotule 
P, et par frottement (do pression et de glis- 
sement) peut augmenter sa solidarity avec 
le sy.^teme complet forme par le support," 80 
par le chevalet et par le terrain. 

La calotte mobile glisse dans le support 
creux coaxialement a ce systeme dans les 
deux directions et avec des deplacements 
minimes. 

De meme que la calotte fixe inferieure, 
la calotte superieure possede un trou central 
de m§me forme et memes dimensions par 
lequel sort I'element qui sert de joint ou 
d'attache pour Tappareil de mesure (partie qo 
superieure terminale de Tarbre a pen- 
duie A). 

Le dispositif d*arr^t et de degagement 
comprend nn cbapcau F en forme d^anneau, 
situe k Textr^mite superieure du systeme q5 
oscillatoire. * 

Dans ^a partie exteme. debordante et ser- 
vant k le saL«;ir le chapeau P pourra etre 
circulaire ou non, muni de dents ou de grif- 
fes. Dana 5?a partie externe, il est circulaire 
et muni dHin filetage legerement conique 
pour le visser sur le corps cjdindrique 
(guide) constitue par le prolongement de 
la calotte fixe inferieure O et formant avec 
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celle-ei une seule piece rigide. 

35ntre les pai-ties planes de la calotte su- 
pdrieure mobile D et da cLapeau F est in- 
tftrpose^ dans un logement cireulaire, une 
5 secoude couronne de billes do frottejnent G'. 

TJii arret lateral N interpose entre le sup- 
poi-t exterieur et le cbapeau limite h. xm 
certain angle le devissnge du cbapeau. On 
pent ainsi constater immediateraent quand 
1 o la pression sup la rotule a diminne jusqu au 
point de s^paxer le dispositif d'avee. le cba- 
peau, 

Le clxapeau i^resente aussi un large trou 
centi'al correspondant au trou de 3a calotte 
i5 superieure mobile. Par ot sort librement 
r^l^msnt K. 

La masse astatique B est un corps creux 
ou plein. 

Dans le premier cas on augment e son 

fio poida par Taddition r^glablc de disques en 
plomb, maintenus parfaitement rigides et 
centres par une tige centrale reunic nii hni- 
fboii inferienr de ferineture. Par contre 
dans le second cas le contrepoids e^:t con-s- 

a5 titue par une mas^je nietallique liomoj^mie et 
parfaitement eentree. On adopte I'nn on 
Tautre cas, suiviint le poids de Tappareil dc 
niesure qui doit etre attache au clispf>itif et 
suivant les proportions de rensemble. 

3o Pour diminuer le nombre des oscillatJona 
du pendule, au lieu des disques en plomb. 
on pent remplir Tinterieur de la n^asrsfo r> 
avec du mercuro dont le poids spi^cifiqiif 
(13,0) e^t i*uperiexir a celui du plujiib et 

35 qui, ^tant liquide, presente la caraeterisr- 
tique d'opposer son inertia h chaque mou- 
vement, ce qui a pour consequence un amor- 
tissenient plus rapide de ses propres 
oscillations et partant aussi des oscillations 

bo des parois qui le eontiennent Pans ce cas 
le mercure devra §tre contenu dans un dis- 
positif A r^ipient fermi que Ton place, au 
lieu de la serie des disques de plomb, dans 
3 a memo position que ceux-ci. 

A 5 La distance entre le centre neutre d'o^- 
dilation O (centre de suspension) et le bn- 
i-;^-centio du contrepoids est rcglable afin de 
pouvoir suivre la loi bicn connue du ]ien- 
dule simple on relation avec la scnsibilitc. 

5o de<«irce dans les diver?? cas, a -^ayoir : 
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Support E. — Dans sa partie du milieu 
est cale ou viss^ le support creux. De sa 
peripberie partent les pieds s'appuyant 
sur le sol et fixes an corps du support par 
des attaches dont la forme peut varier, ou 55 
pai' des eerous u ailettes, decales de 120" 
entre eux, ou par n'importe quel autre dis- 
positif approprie. 

Fonctionnement — Une fois la station 
choisie et le trepied ij)stalle en cberchant a 6o 
lui offrir un appui snr sur le sol tl Taide de.-? 
pointes dont s.es pleds sont nuinis, ou serre 
les extremites superieures de«dits pieds cen- 
tre le support il Taide de.s eerous a galett.". 
Au moyen du cbapeau P on degage le dis- 65 
positif d'an-et (qui, en position norniafe df^ 
transpoi-t, ne devra jamais etre scrre) ; le 
pendulfi oscille librement, sans cependant 
l-'appareil de mesure, que I'on y appliquera 
ensuite apres avoir centre le i^^ndule et 70 
Tavoir fixe avee une certaine attention pour 
no pas soumettre I'attacbe ou joint ii defj 
cboc^ qui ameneraient un decentrage. 

Les ossein at ions du pendnle qui peuvent 
Otre larges au commen(?ement, pourront, 70 
pour aller plus vite, etre aniorties a la main, 
car en jjeii de secondes on obtient par gra- 
vite la position d'equilibre stable de Tarbre 
oscillant, lorsquMl est immobile son axe lon- 
gitudinal coincide avec la verticale qui 80 
passe par le centre ueutro ou de siispcnsion 
du systeme. Ce resultat est obtenu si I'ap- 
pareil est bien con^sti-uit. Dana cc?> condition*? 
sc piT>duit ce qui a ete dit plus bniit* c'pft- 
a-dire on obtient ou un cone parfaitement 85 
vertical ou un plan orthogonal parfaitemr-nt 
horizontal. 

Un controls ult^rieur est founii par les 
bulles. Le centrage de rauto-niveleur aynnt 
ete ainsi 'obtenu, en tournant le cbapeau 90 
d*un angle ne depa^sp.nt pas 45** on fixe Fap- 
pareil qui restei'a inrnwhile et detJ^rniinfr:- 
Torigine on le plan des mcsurages sut?eessif>. 
Le mouvement d'an-et ou de d^gngement de 
la virole est eifccfne par une seiile mnnocn- <)b 
vre extremement. simple, douce et legci-e. 
qui permet de rculiser une i>j'es«)on suffi- 
sante sans au-cun deplacemcnt de Tappareil. 
cnrdans le cas contraire, il faudrait repetcr 
I'operfition* comme il fnut la r^petcr clia- 100 
que fois que pour une rnison quel con our Ic- 
trepied tout cntier ou ses pi^ds subis.-fut 
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[756.476] — . h 
un deplacement. 

1° Base auto-niveleuse pour iBStruments 
de collimation ou de mesure ou appareils 
5 semblables, caratiteris^ par le fait que In 
base est fixee a un ensemble faisant partie 
d'un axbre -qui present e un el argils ement 
spherique lege dans un siege correspondant 
monte sur un tripled ou analogue et form^ 
10 par deux calottes, c'est-^-dire une calotte 
inferieure fixe et une calotte superieure mo- 
bile; ledit arbre portant en bas un contre- 
poidsy et ledit si^e 6tant pourvu de bas en 



liaut d'ouvertures evasees pour permettre 
roscillation de I'arbre; ^5 

2* Mode dV^deution caraet^rise par un 
dispositif de fiTcage et de degngement du 
corps oseillant dans la position de vertica- 
lite, const itu^ par an cbapeau dispose an- 
dessus du dispositif d'oseillations et destine ao 
^ serrer la calotte mobile superieure du 
si^ge spherique. 

ViTTo FIAMBERTI. 

Par praruratloB « 
L. CnASScrEXT et P. BniiT, 
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